2 Gyakorlat - 30p

1. Legyen
ylk+2)4+2y(k+ 1) — dy(k) = 2u(k + 1) — 4u(k)

illetve
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(a) Szamolja ki az impulzusatviteli operatort, H(q)-t a differencia egyenletbsl! (3p)
(b) Realizacioja-e H(q)-nak a megadott alapottér modell? (2p)
(c) Megfigyelhets-e az adott allapottér modell? Miért? (2p)
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(a) Tervezzen allapotvisszacsatolést a rendszerhez, ami a rendszer polusait [-2,-4| helyekre
mozgatja el (4p)!

2. Legyen

(b) Ellenendrizze a megoldast (1p)!

(c) Tervezzen allapotmegfigyel6t a rendszerhez, aminek eléirt karakterisztikus polinomja:
Po(s) = (s +2)(s +3). )
Irja fel az allapotmegfigyel allapotegyenletének (£ = Fz + Gy + Hu) F, G és H

matrixait (3p)!
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Hatarozza meg a kapott diszkrét ideji allapottér modell ¢ és I' méatrixat, ha a fenti
rendszert h = In(4) mintavételi idével diszkretizaljuk (5p)! (Segitseg: z(k + 1) =
Qx(k) + Tu(k))

3. Legyen

4. Adott a kovetkezs hatasvazlat:
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(a) Hy(s) = JT;G, H(s) = SJ%I, K =1, adja meg a G(s) eredd atviteli fliggvényt!
(2p)

(b) Hi(s) = 5, Hy(s) = 2252, K = —4 vagy K = 2 értékre lesz az ered§ atviteli
fiiggvény stabil? (3p)

(c¢) Hi(s) = Szfgirﬁ, Hy(s) =7, K = 1, adja meg Hy(s)-t, agy hogy csak -tetszéleges-
instabil polusai legyenek az eredd rendszernek! (5p)




